Funkcja AUTOADAPT

bw AUTOADAPT to system automatycznie dopasowujacy

parametry pracy pompy w instalacji, przy minimalizacji
MG - zuzycia energii elektrycznej. Funkcja AUTOADAPT
eliminuje w zdecydowanej wiekszosci przypadkéw
koniecznos¢ dalszych nastaw.

REDUKCJA NOCNA

W okresach zmniejszenia zapotrzebowania na ciepto
o np. noc lub okres przebywania mieszkancéw w pracy,

funkcja redukcji nocnej, po wykryciu spadku temperatury
cieczy w instalacji, przetacza pompe na prace
z charakterystyka minimalna. Powrét do normalnego
trybu pracy nastepuje automatycznie po wzroscie
temperatury cieczy w pompie.

System ANTY-BLOK

W przypadku stwierdzenia zablokowania wirnika pompy
uruchamiany jest specjalny system awaryjny, ktory
ANTY-BLOK

wprawia wirnik w drgania pozwalajace na wymycie
czastek zanieczyszczen i w rezultacie na odblokowanie
wirnika.

Wizualizacja pracy, wyswietlacz LED lub LCD

Wyswietlacz oraz kontrolki z wizualizacja pozwalaja
uzytkownikowi w kazdym momencie sprawdzi¢ aktualne
zuzycie energii elektrycznej, biezace nastawy oraz stan
pracy pompy.

Szybkoztacze

Umozliwia szybki, tatwy i prosty sposéb podtaczenia
pompy do instalacji elektrycznej bez koniecznosci
otwierania skrzynki zaciskowej silnika.

Termoizolacja

Zastosowanie oktadzin termoizolacyjnych pozwala na
redukcje ubytku ciepta na zewnatrz pompy, co
w istotnym stopniu wptywa na obnizenie kosztéow
eksploatacji.

Zabezpieczenie kataforetyczne

Korpus pompy wraz z czescia hydrauliczna pokrywany
jest zanurzeniowo specjalng powtoka kataforetyczna.
Malowanie kataforetyczne jest obecnie jedna
z najlepszych metod zabezpieczenia czesci metalowych
przed korozja.

LFP Sp. z 0.0. tel. 65 52 92 209 24-godzinne doradztwo:
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Czy wiesz, ze...

Od 1 stycznia 2013 roku obowiazuja nowe przepisy
unijne (Dyrektywa EuP) dotyczace wspotczynnika
efektywnosci energetycznej (EEl) dla pomp
obiegowych. Producenci moga sprzedawac tylko
pompy o wskazniku EEl < 0,27, a od 1 stycznia 2015

IESTESMY

GOTOWI!
(Bael| o wskazniku EEI<0,23.

Dotychczas stosowane tradycyjne pompy obiegowe ze statymi
predkosciami nie spetniaja wymagan wspomnianej dyrektywy,
dlatego nie moga by¢ juz sprzedawane przez producentéw.
Pompy te zastapiono pompami elektronicznymi, wsréd ktérych tylko
najlepsze spetniaja wymagania dyrektywy EuP2015.

PRZEZNACZENIE

Pompy EXPERIA, EXPERIA L, ePOr, MAXIMAZ2, SPRINTA, EMPIRA i ePCO
przeznaczone sa do zapewniania obiegu wody w systemach
grzewczych. Ich dziatanie pozwala na szybkie rozprowadzanie ciepta,
zapewniajac jednoczes$nie stata temperature w ogrzewanych
pomieszczeniach. Pompy te idealnie sprawdzaja sie w instalacjach ze
zmiennym natezeniem przeptywu, np. instalacje centralnego
ogrzewania z grzejnikami regulowanymi za pomoca termostatu.
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Nowa technologia - nowe mozliwosci
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funkcja AUTOADAPT
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termoizolacja w standardzie
zabezpieczenie kataforetyczne
wykonanie kottowe (di. 130mm)
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stratach ciSnienia w rurach rozprowadzajacych. Wysokos¢
podnoszenia pompy bedzie rosta proporcjonalnie do przeptywu
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w instalacji, aby skompensowa¢ duze straty ci$nienia w rurach
przesytowych.

Wysokos¢ podnoszenia przy zamknietym zaworze jest rowna potowie
wartosci zadanej.

Stata regulacja ci$nienia

Ten rodzaj regulacji zalecany jest dla instalacji o relatywnie matych
stratach cisnienia.

Wysokos¢ podnoszenia pompy jest utrzymywana na statym poziomie
niezaleznie od przeptywu w instalacji.

Charakterystyka stata

Pompa moze zosta¢ ustawiona na prace wg. trzech charakterystyk
statopredkosciowych, jak w przypadku tradycyjnej pompy
nieregulowanej, przy czym:

- charakterystyka maksymalna moze by¢ wykorzystywana
w okresach, gdy wymagany jest przeptyw maksymalny. Ten tryb
pracy jest odpowiedni np. w przypadku priorytetu cieptej wody.

- charakterystyka minimalna moze by¢ wykorzystywana
w okresach, gdy wymagany jest przeptyw minimalny. Ten tryb
pracy jest odpowiedni np. do recznego witaczania redukgji nocnej,
gdy nie jest zadana automatyczna redukcja nocna.



EHpEF‘ia CHARAKTERYSTYKA
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DANE TECHNICZNE

0o 08 216 24 Qmih

Wydajnos¢ do 2,8 m’h
Wysokos¢ podnoszenia do6m .
Cisnienie robocze 1,0 MPa WYMIARY MONTAZOWE
Srednica przytaczy 1"
Temperatura czynnika +2 do 110°C
D2
BUDOWA * c;:”
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. . RSN SAXSSAXNK _ H1
9 Typ pompy L | H1 H2 B D1 D2
EXPERIA 25/40... | 180 | 236 | 154 | 127 | 96 1" 1
EXPERIA 25/60... | 180 | 236 | 154 | 127 96 1" 1
PARAMETRY ELEKTRYCZNE
1. Panel sterujacy 5. Wat pompy
2. Uktad sterujacy 6. tozysko Typ Wspot.|  P1IW] I [A] Stopien| Klasa | Masa
3. Obudowa uktadu 7. Korpus pompy EEl | min. | max. | min. | max. [ochrony|izolacji| [kg]
sterujacego 8. Wirnik EXPERIA 25/40... | 0,19 5 22 | 0,05(0,19 | IP42 F 1,9
4. tozysko promieniowe 9. Tarcza tozyskowa EXPERIA 25/60... | 0,22 | 5 | 45 |0,05]| 0,38 | IP42 F 1,9
eHpeaeria enrHpeaeria
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CHARAKTERYSTYKA
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Wydajnosé do 3,4 m’h
Wysokos¢ podnoszenia do6m
Cisnienie robocze 1,0 MPa

Srednica przytaczy 1"

Temperatura czynnika 5do 110°C
BUDOWA
6 5 4 3 2 1
7
8
9 Typ pompy L | H1 H2 B D1 D2
ePOr 25/40 180 | 236 | 160 | 135 93 1" (17"
ePOr 25/60 180 | 236 | 160 | 135 93 1" 1"
PARAMETRY ELEKTRYCZNE
1. Panel sterujacy 5. Wat pompy
2. Uktad sterujacy 6. tozysko Typ Wspot.|  P1IW] I [A] Stopien| Klasa | Masa
3. Obudowa uktadu 7. Korpus pompy EEl | min.| max. | min. | max. [ochronyjizolacji) [kg]
sterujacego 8. Wirnik ePOr 25/40 0,20 3 23 | 0,03|0,19 | IP42 F 2,4
4. tozysko promieniowe 9. Tarcza tozyskowa ePOr 25/60 0,20 | 3 | 38 [0,03|0,28 | 1P42 F 2,4
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madimac CHARAKTERYSTYKA
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DANE TECHNICZNE 0 1 5 3 Qmh]
Wydajnos¢ do 3,2 m’h
Wysokos$¢ podnoszenia do6m
giénienie robocze 1,0 MPa .
Srednica przytaczy 1" WYMIARY MONTAZOWE
Temperatura czynnika -10 do 110°C
BUDOWA
6
7
8
Typ pompy L | H1 H2 B D1 D2
MAXIMA2 25/40 | 180 | 236 | 141 | 113 | 104 1" 1"
MAXIMA2 25/60 | 180 | 236 | 141 | 113 | 104 | 1" |1,
PARAMETRY ELEKTRYCZNE
; . ﬁréciec pompy g- gilrlliktriommf[ Typ Wspot.|  P1IWI I[A]  |stopien| Klasa | Masa
- Korpus pompy - Pokretio nastawy pompy EEI in. | mi _ lochrony|izolacji| [kg]
3. Wirnik kulowy i wyboru charakterystyki min. | max. | min. | max d d
4. Ceramicznym tozysko 8. 2-metrowy przewod MAXIMA2 25/40 | 0,21 | 4 | 23 |0,05| 0,19 | IP44 F 1.6
5. Nakretka ztaczna MAXIMA2 25/60 | 0,23 | 4 | 42 [0,05/038| P44 | F | 16

madkimac madimac



sprinta

DANE TECHNICZNE

Wydajnos¢

Wysokos¢ podnoszenia
Cisnienie robocze
Srednica przytaczy
Temperatura czynnika

BUDOWA

1. Panel sterujacy

2. Uktad sterujacy

3. Obudowa uktfadu
sterujacego

4. tozysko promieniowe
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do 4,2 m’/h
do8m

1,0 MPa

1" lub 1 1/4"
-10 do 110°C

5. Wat pompy

6. tozysko

7. Korpus

8. Wirnik

9. Tarcza tozyskowa

CHARAKTERYSTYKA
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WYMIARY MONTAZOWE

Typ pompy L | H B D1 D2
SPRINTA 25/40 180 236 | 200,5 | 140 1 1"
SPRINTA 25/60 180 236 | 200,5 | 140 1 1%,"
SPRINTA 25/80 180 236 | 200,5 | 140 1 1"
SPRINTA 32/80 180 236 | 200,5 | 140 | 1'" 2"

PARAMETRY ELEKTRYCZNE

Typ Wspét.|  P1IW] I [A] Stopien| Klasa | Masa
pompy EEl | min. | max. | min. | max. [ochronyizolacji| [kg]
SPRINTA 25/40 0,19 5 27 [0,05(0,26 | IP44 F 3,0
SPRINTA 25/60 0,23 5 43 (0,05(0,40 | IP44 F 3,0
SPRINTA25/80 | 0,23 | 5 | 66 |0,06|0,60| P44 | F | 3,0
SPRINTA 32/80 0,23 5 66 |0,06|0,60 | IP44 F 3,0
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empira

LFP”

™w EMPIRA 2540

DANE TECHNICZNE

Wydajnos¢

Wysokos¢ podnoszenia
Cisnienie robocze
Srednica przytaczy
Temperatura czynnika

BUDOWA

do 3,2 m’h
do6m

1,0 MPa

5, 34 lub 1"
+5do 110°C

CHARAKTERYSTYKA

1. Skrzynka zaciskowa

2. Obudowa silnik

3. Pierscien tozyskowy

4. Wat pompy

5. Korek odpowietrzajacy
6. tozysko oporowe

empira

1 10

7. Uzwojenie stojana
8. Tarcza tozyskowa
9. Pierscien labiryntu
10. Wirnik pompy
11. Otwory drenazowe
12. Korpus pompy
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Typ pompy L | D1 D2
EMPIRA 25/40 180 236 1" 11/2”
EMPIRA 25/60 180 236 1 11/2"
EMPIRA 25/40K 130 178 1/2" 1"
EMPIRA 25/60K 130 178 1/2" 1"
EMPIRA 25/40K 130 178 3/4" 11/4"
EMPIRA 25/60K 130 178 3/4" 11/4"

PARAMETRY ELEKTRYCZNE

Typ Wspot.|_P1IW] I [A] Stopien| Klasa | Masa
pompy EEl | min. | max. | min. | max. [ochrony|izolacji| [kg]
EMPIRA 25/40... | 0,20 3 23 [(0,03]|0,19 | IP44 F 2,4
EMPIRA 25/60... [ 0,20 3 38 [0,03]0,28 | Ip44 F 2,4

empira



CHARAKTERYSTYKA
H[m]

ePCO 25/40-70
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0 1 2 3 Q[mh]
DANE TECHNICZNE .
WYMIARY MONTAZOWE
Wydajnos¢ do 3,3 m’h D2
Wysokos¢ podnoszenia do7m
giénienie robocze 1,0 MPa :
Srednica przytaczy 1" x
Temperatura czynnika +2 do 95°C i
BUDOWA B B4 |1 I 11 R | IR I 70 WA DA _
v i
H2
H1
Typ pompy L H1 H2 B D1 D2
ePCO 25/40-70 180 180 113 104 1" 1"
1 10
1. Skrzynka zaciskowa 7. Uzwojenie stojana PARAMETRY ELEKTRYCZNE
2. Obudowa silnik 8. Tarcza tozyskowa
3. Pierscien tozyskowy 9. Pierscien labiryntu Typ Wspst] P1IW] 1TA] Stopiert| Klasa | Masa
4. Wat pompy 10. Wirnik pompy pompy EEl | min.] max.| min.| max. lochrony|izolacji| [kg]
5. Ko_rek odpowietrzajacy 11. Otwory drenazowe ePCO 25/40.70 | 0.23 p 24 | 0.08| 038 | 1722 c o2
6. tozysko oporowe 12. Korpus pompy
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